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一概 述

随着电力系统的不断扩大与复杂化
,

电力系统的实时监视与控制正向分层控制结构

发展
,

因而也对远动系统提出了全新的要求
。

而对于供电网这一层次的实时监 视 与 控

制
,

关健是要求安全可靠
,

灵活和最优的系统管理
,

我们正在研制的一种以 模 板系

列构成的远动装置
,

正是基于这样一种考虑
,

以期提供一种能适应供电系统的特点
、

满

足供电系统要求的新型微机远动装置
。

其主要特点是

灵活的数据交换方式
,

既能适用于点对点传送
,

多路点对点传送
,

又能适用于共

线传送和混合传送
。

能适应分层调度管理的需要
,

实现远动信息转发
。

利用微机的处理功能
,

进行数据处理和压缩
,

以提高信息传输效率
,

从而节省信

道
。

。

总线结构和模块化结构的设计思想
,

从而保证了装置的可靠性和灵活性
,

装置的

监视控制对象的数量的增减
,

功能的扩展可灵活组合
。

比较完善的自调自检功能
。

考虑到我国电网管理的习惯
,

具有当地显示和其它当地功能
。

二 系列模板结构

本装置以我所自行开发的 系列模板为硬件资源
,

并在此墓础上将形成一个微机

系列产品
。

系列模块是以 即系列 器件以及部份 器件加上 系列
’

和 系

列 器件构成
,

为适应电力系统生产现场的数据采集
、

处理
、

显示
、

记录
、

传送等功

能而开发的系列化模板
。

其主要特点是

自行定义的 总线
,

其总线的时序以 时序为基础
,

并增加了部份信号
。

核心模板
、

设计时采取以下三个措施

①加强定时及中断功能
,

使用两片 定时器
。

除了 方式 总线 向 量 中 断 之

外
,

还增加了总线向量中断

②人机接 口 健盘
,

数码管显示 使用 管理
,

磁带机接口可以使用 串

行接 口
。

© 1994-2008 China Academic Journal Electronic Publishing House. All rights reserved.    http://www.cnki.net



③内存容量 主要是数据区 采用 为体选方法扩展到
。 护

为了适应电力生产现场数据采集量较大的特点
,

考虑了
“过程通道总线 ”

,

该总

线通过过程通道接 口板与 主总线相联占用内存 体最后 字节地址
,

这样可以解决

①扩展线过长带来的驱动问题 ,

②充分发挥 指令的灵活性 ,

③简化过程通道模板硬件设计
。

为了提高系统处理能力

①设置双 口存贮器板
,

跨接在多个 总线之间
,

从而形成环形或星形祸合多机系

统
。

②在一个 总线内插入智能模板形成主从处理器的多机系统
。

③对于工业现场中相距 米以内的 系统 , 由远距离传送模板提供浮地光
,

隔 离

双绞线连接手段
,

实现串行 口通讯
。

为了调试模板硬件
,

并在 系统投入现场之后提供离线检倏手段
,

设计了手提

式测试箱
,

测试箱可以接管 总线上的全部资源
,

或单独调试包括 卫 在内 的 各 种

硬件模板
。

全部系统软件和应用软件
,

用 一 系统开发
, 并在 系统与 一 系统 之间

建立双向传送手段
,

即磁盘文件可以送入模板系统中指定内存中运行
,
或将模板内存中

指定内容存盘
。

系统软件将包括一个使用 为 口的监控程序和一个按 级优 先 级

调度任务的实时调度管理程序
。

系列模板主要品种及功能

板 内存 或 可任意组合 级中断管 理

总线驱动 测试台接 口
。

板 管理
, ,

个键盘 并出 并入

可整定为两个 接 口或一个磁带机接 口
,

一个远距离 传送
接 口

。

。

过程通道接 口板 , 过程通道 字内存接 口
。

、

板 键盘 个 数码管 磁带机接 口
。

测试台接 口板 将测试台信号转换为 模板接 口信号或 总线信号
。

。

点光电隔离扫查式开关量输入板
。

点光电隔离中断式开关量变位输入板
。

。

路输入
,

位 位 板
,

单端输入
。
士

、

或
。

。

路输入浮地模拟量采样扩展板
。

。

开关量输出板 继电器输出
。

。

脉冲量 电度量 输入板
。

’

三 、 信息传输的斜式与提高实时性的途径

远动信息传输方式是研究远动装置制式的基本出发点
,

随着微机技术的引入
,

远动
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装置的功能日臻完善
,

通常远动信息传输的制式可分为三种

循环数据传送 方式 传邀方式是以厂站端为主动源使各类数 据在

厂站终端机 与调度端主控机 间按预先安排的顺序周而复始地 循 环 传

送
。

问答传送 方式 方式是使信息在主控站 与终 端 机
‘

之间
,

按 “询问 ”
、 “应答

” 的方式工作
,

通常
,

端为主动源
,

则根据主 控站

的命令而应答工作
,

在未得命令时
,

处于准备应答状态
,

所以 与 之 间 的

信息交换
,

按半双工方式 先问后答 工作
。

,

循环与问答兼容传送 一 简称 一 方式 用于双工信道
,

对放

及 一般都具有发送和接收功能
,

即发送信息和接收对方响应 回答 接收对

方信息和发送响应
。

对遥测数据的采集传送使用 方式 , 而且根据遥测量的重要性
,

变化的频 度 而

采用可变帧长的方式
, 使一些重要的

,

变化频度高的量传送周斯短一些 , 而 一 些 次要

量
,

缓变的量传送周期可长一些
,

以适应不同的需要
。

对于遥控则按问答方式传送
上述几种信息传输制式都各具特点

,

一般说来
,

方式数据更新时间 短
,

可 靠

性高
,

可实现一发多收
,

如只传送遥信遥测
,

可用单工信道
,

但传输效率低且不够灵活
。

而 方式易于适应各种结构形式的信道
,

如星形
、

共线
、

树枝形等等
,

从而信 道

的利用率高
,

但数据的搜集传送过程较慢
,

实时性差
,

需双工通道难实现一发多收
,

而

一 方式则兼备二者的特点
,

但尚存一些还需要通过实践才能得出结论的问题
。

根据供电系统远动系统的特点
,

我们采取了以 方式为基本制式
,

以适 应供

电系统的各种结构形式的信道
,

为了提高其实时性
,

我们采取了如下措施

图 一 遥测值越 “ 死区 图妙

采用 “副帧 ” 结构 如图 一
,

及以根据遥信对各类变化频度

的遥测量的实时性和采样速率的要求

按不同情况分别插入在主帧和各个副

帧中循环传送
,

从而使实时性要求高

的遥信量在主帧中传送
,

而实时性要

求较低的遥测量安排在副帧中传送
,

而根据各个遥测量的变化频率 即速

缓程度 按不同的频度插入在副帧中

传送
,

即速变的遥测量或重要遥测量插入的频度较高
,

而对于缓变量或次要遥测量则插

入的频度较低
,

这样一来
,

缩短了帧长加快了采样周期
,

从而提高了遥信和重要遥测量

的实时性
。

遥测量 “死区 ” 计算 图 一

对于运行人员来说
,

他们所感兴趣的是遥测量的数据变化
,

而通常对于大多数的遥测

量来讥 它们都是随时间而缓俱变化
,

为了不使大量变化不大的遥测最经常占用信道
,
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因而就规定了一个界限 “死区 ” 只有当遥测值的变化率超越了这一界限才发送
, 从而压

缩了信息量
,

节约了信道
。

“死区 ”
,

的计算其实质就是进行百分数相乘
,

即以前次采样作为 “ 中值 ”
,

然后与

本次采样进行比较
,

若其值超出或低于中值一定范围 其范围可根据遥侧量钓重要性和调

度管理的需要整定 则视为越界—越
“死区 ” 则进行越界处理

,

并将该数值发往调度

端
。

然后
,

又以该值作为新的中值
,

再与下一次采样进行比较
,

若无越界
,

但不一定等

于中值
,

则保留原中值
,

此时
,

该数值不向调度端发送
。

由于在正常 青况下
,

遥测值的变化率在很多时刻都不会越出 “死区 ” 界限
,

使大量

的不变的信息或变化不大的信息不致使用信道
,

从而达到了压缩信息
,

节约信道
,

提高

传信效率的目的
。

遇信变位传送

基于与遥测量的 “死区 ” 计算的目的类似
,

遥信采取变位传送米达到压缩信息
,

提

高实时性
。

装置按一定周期循环将遥信输入信号 现状 与存贮器内容 前状 进行比较
,

当

发现差异时
,
即进行遥信变位处理

,

将遥信变位信息发往调度端
,

并修改前状缓存中的

过程图象
。

遥信变位的检测可由软件完成
,

亦可采用硬件方式完成
。

用硬件方式检测遥信变位只要将遥信输入模板选用 点光电隔离中断式升夫 履变位

输入模板即可
。 一

四
、

码制
’

远动通信规约是远动系统和数据收集与控制系统的一个重要问题
,

规约的好坏以及

合理与否直接影响系统的有效性
,

可靠性及接口的适应性等一系列问题
,

不装置的码制

选择是依据国际 标准有关规定以及参照国氏有关规定而制定的
。

帧头字

一 主帧 一 一 , 第 一
, 、、 字 字 字 字 字

昆泣帧
一

士宇 早
一凭

, , ’

二
,

蒸
二 , ,

叹 公
,

匕
一

弃下卜万万
一

一 二 卜又一兵 一 濡
筑 二 副 林

一

字

一

字

一一三

字

一
字

一

字

一
第 四 副 帧

字

图 一 遥测遥信发送 帧结构 图

字

一

字 字

三二
,

一

,
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帧结构

向主控站 发送的回答信息帧的一帧信号的结构如图 一

每一帧发送信息由 个字组成
。

其中第 字一 字组成 “主帧 ” 每帧都发送同一对象
。

① 字为帧头
,

用以说明本帧信息的特征
,

性质等
,

包括站址
、

信息字数等
。

②

字用来传送遥信信号等实时性要求较高的量
,

字为 “副帧 ”
。

③副帧轮流循环传

送 一 遥测字
,

而且可以根据遥测量的变化频率以及重要程度改变插入副帧的 频

度
,

达到不同的采样周期
。

由于装置的遥信是变位传送
,

遥测量越 “死区 ” 传送
,

即都是传送的表示状态变化

的信息
,

而通常对象的状态变化是随机的
,

因此 ,

实际上每帧信息的长度并不是固定不

变的
,

而是随机变化的
。

主控站 向 发送的询问信息帧由一个字组成
,

并根据命令性质对命令字

的每位信息以不同的定义
。

、

码制格式

信息字采用 标准推荐的
, ,

码
。

生成多项式为 吕 “ “

、

字结构

①命令字

硫丽质二碌一码乖命一乒俘岌下乖面涂
式封

命令字由调度端发往执行端
,

主要有建站命令字
,

遥信遥测命令字
,
、

遥控命令字
,

遥

控执行及遥控撤销命令字等
。

每个命令由一个字组成
,

其中第一个字节为站址及命令性

质
,

第二个字节为其反码
,

第三个字节为命令内容
,

第 个字节为其反码
,

第 个字节

为 校验码
。

②信息字

二、 、乖、 证军、
一

、

一
二、二

、、 、

中间 作为传送数据
,

可用来传送 个遥信信号
,

也可用来传送三路 位遥 测

信号或者两路三位 一 进制遥测信号
,

第一个字节为信息的特征量及地址
。

③说明字

一

卜站址
、

性质 ” , 反 码叫。说 明州。反 码叫。

说明字格式安排同命令字基本相同
。

在由执行端向调度端发送的建站应答信息帧和

信测应答信息帧中对信息内容起说明作用
,

安排在帧的起始字
。

而在遥控校核
、

遥控执
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行响应及请求重发等命令应答字中作为单字信息发送
。

五
、

对话方式

装置采用 方式工作
,

一问一答都是由码字组成
,

对 的 一 次 询 问
,

进行一次回答称为一次对话
。

对于遥侧
,

遥信功能进行一次对话完成
,

而遥 控 功
能则需进行两次对话才能完成

。

、

信测询查

应签宝去宝 遥信信息字 遥信信息字

遥信信息字 画箭雍浮闭画画鑫舜币
遥测信息字 陋侧信息字 匿侧请息孚万
的应答

,

由于每次遥信
、

遥测的变化情况不一
,

因此每次应答信息帧长 也 不
同

,

每次应答的字数在应答字头字中说明
。

、

遥控操作

①一般情况

遥控 “选择 ” 命令

遥控返校字

遥控 “执行 ” 命令

摇信信息字 ⋯⋯

②如果 遥控命令发出后
,

又想撤销
,

进行下述操作

匕鱼浏丝过之习
撤销应答字

、

当命令字经 校核有错时
,

可请求重发

命 令 字 一

请枣重发

六
、

程序设计

本装置系一个由微机模板构成的实时监视
、

控制系统
。

根据装置的固定工作任务
,

编制应用程序模块和管理程序模块
,

并将其固化在只读存贮器中
,

整个程序设计采用模

块化积木结构
,

各种模块只完成一项特定的功能
,

各个功能模块之间没有横向的联系
,

臼个功能模块的增删不致影响其它模块的工作
。

因此
,

可以通过增减部分模块来适应用

户对装置功能的不同要求
。

在程序模块的管理中
, 采用多级管理及链式结构的管理程序

,

只要改变链间的连接

地址
,

即可方便地指向新增加的功能模块或取消某一不用的功能模块
,

装置不需复杂的
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操作系统即能完成设计要求的全部功能
。

、

管理程序

本装置构成了一个实时监视与数据采集
、

处理系统
,

其各项功能是由大量的硬件和

软件模块支持的
,

为了使装置能协调一致工作需要有管理程序来进行统一的调度管理
。

管理程序包括任务管理
,

中断管理
,

键盘管理等
。

①任务管理程序

对实时性要求较高的工作
,

由中断处理程序管理
,

而大量的并列任务程序及应用程

序由任务管理程序来控制
。

一塑
吞

二论 又去 、土 , 丫 云 户
二

,
一

通

盯拱止卜
一

三一

一四
。弊悠 ’

尸下
一

厂 一万下一 丫 厂二厂下了勺二决
、 ‘注公型二二竺三公 一一飞迭冽处琴

止
外远朴辛志

”

付
二刊外远延匣

图 一 运行管理程序框 固

随时插入任务程序中运行
。

对于主程序系统中的任务程序
,

管理程序根据状态标志按予定顺序管

理运行
,

对于一些频繁出现的应用程

序
,

知乘系数
、

越限
、

数码转换和

除法等
,

采甩宏指令调用方式插入主

程序运行
。

对于通迅系统
,

管 理程序是在

响应 收信中断后
,

对调度命

令进行分析
,

根据标志
,

转入不同的工

作程序
。

同主程序任务管 理 程 序 一

样
,

对于在各任务程序中频繁出现的

应用程序模块采用宏指令调用格式
,

在监控和调试时的任务管理程序同通迅任务管理程序
,

不再赘述
。

②中断管理程序
护 夕 ”枷收价断
莎进行 川术校

趁季黔买一应外

伞
一 一

倒
弓砂

兰气画习
厂艾二厂

一

只爪 勺
仁华三坐是习

图 一 通讯任务管理程序框图

渔

该装置的中斯有三 种
,

即

总线请求
,

非屏蔽中断和可屏蔽中断
。

优先权级别是 匕面丽丁乙了丙了
。

可屏蔽中断采用中断 模 式
,

最

多可有 个中断源
,

中断服 务 程序

可放在内存中的予定区域
。

中断服务

程序
,‘、口地址表占用 单 元

, ‘

即一

页
,

入口地址高位由 寄存器 提 供
,

低 位由外设提供
,

提供方式有二种
、

,

对于 系列的接 口 电路
、 ,

低 位在初始化时整定
,

在中断钓

响应时由外设送到 同 寄存器中

的高 位结合形成服务程序的入
,

口地

址
。

对于非 系列元件 产生的

务

© 1994-2008 China Academic Journal Electronic Publishing House. All rights reserved.    http://www.cnki.net



键盘中断
,

通过 一 组成的 级中断优先权控制器提供 指令
。

但此时的 指

令被看作是中断模式 的矢撅人口地址的低 位
,

而不作为 指令处理
。

硬件方摘
,

可屏蔽中断采用链形优先权结构
,

外设优先权的级别由它们在链中的位

置决定
,

每个外设的中断请求都接到 的 端
。

系列中的每个外设都 有 中 断

允许 工 工 入 口和出口 工
,

链接方便
。

对于键盘输入接 口
,

由于 没 有

和
,

只能通过 透一
,

级中断优先权控制器接入链中
。

优先链结构中的外设要申请中断
,

必须满足工 为 “ , 电平
。

例如当 工 的 工为
“

,, 电平
,

如果有接收中断申请
, 即可通过 向 发生中断请求信号

。

在当

前指令最后机器周期的最后 状态采祥
。

下获 并响应中断 请 求
。

当 为 “ 。” 电 平

时
,

即使有中断申请
,

也送不五石衬线上
。

对 于重要的事件和程序采用非屏蔽中断方式
。

如 电源突跳
,

监控中断
,

定时中断
,

以及调试时的设置断点和单步操作等
,

都是非屏蔽中断方式
。

这些中断是通过予先整定

的 实现的
。

比如监控中断
,

就是先将
‘

设置在计数方式
,

时间常数予置为

一 日按监神学
,

茹产牛一按键脉冲输入 的 端
,

由 端输出一脉冲 送到

的 互端 以产生非屏蔽中断
。

不包括总线请求的中断顺序流程

图如下图所示
。

在每条指今最后机器

周期的最后 状态
,

采样反 线

与了灭了线
,

如果有非屏蔽中断请求
,

则

从下一个机器周期开始
,

转入非屏蔽

中断响应周期
,

执行中断机服务程序
。

如务有了矛请求
,
亩且中断是开放的

,

则从飞一个机器周期开始
,

转入屏蔽

一‘广
,,‘﹄︸灿

气共 一兰口
图 一 中断 系统硬件框 图

—
一

等司

断、门气从一︸硬飞百」诗
,一︸‘澳︸犷纷一一淮从一立止

产

式一中一二江宙泞金这小哪夸诚争︸一二汤击无一援一头二塑花丝一望一上一塑
一︸鱿犷认广﹂

国 一 模式 五中断处理流程图 图 一 中断程序流程图
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中断响应周期
,

转入相应的服务程序
。

中断设计的特点是引入了 一 又级中断控制器
,

使不带有中断允许输入输出

引线端子的外设芯片
,

可接到 级中断输入端子
,

间接连入链形中断结构
。

有关中断管理的软件程序
,

仅给出模式 中断处理流程图
。

非屏蔽中断和可屏中断

的子程序从略
。

、

应用程序

①信测扫查程序

从开关量输入和模拟量输入模板按点序号巡迥采集各点数据
。

然后通过软件进行处

理
,

包括乘系数
,

二一十转换
,
越限判别

,

总加等等
。

信测扫查程序框图见图 一

—系数
、

上
、

下限限值均在 中设置

乘系数
,

越限判别总加均为二进制数码运算

二一十进制转换供当地显示用
。

滋滋娜娜

检检查选传状春春

变变位处理理

社社童当精遗侧侧

箱箱洲
,,

姐装装

图 一 信浏扫查程序框图 图 一 信测发送 检查 程序

②信测发送 检查 程序

向 发送的都是变化信息
,

因此
,

信测发送程序是包括遥信变位检出和遥测

量越 “死区 ” 判断
。

遥测量的死区判断的 “死区 ” 范围可以通过改写 整定
。

遥信
、

遥测信息的发送程序是当 确认 发出的命令为信测命令后启动的
。

为

了检测所监视的遥信状态和遥测数值的变化在 中开辟了一个与前次发送信息相符

的 “现状缓存区 ” 和与当前工况相符的 “现状缓存区 ”

③信测字组装程序

检测出来的遥信变位和遥测越死区信息
,
必须按装置规定码字格式组装

,

并存放在
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中的发送缓存区中
,
以待 发送

。

本程序包括求 的余式和码字组装

为了提高实时性
,

缩短任务和码处理时间
,

我们把使用频繁的 除法程序 采 用

了软件 查表算法
,

使得求 码余式的执行时间在 娜左右
。

造 码余数表
,

采用八位数查表
,

以节省时间
。

对应
‘ 一 每一种可能组合

,

求
、 一 对 “ “ “ “ 的余数

,

虽然一共有

个余数
,

按
、 一 ‘ 递增规律在 中形成系数表

,

计算余数时只

需由 一 ‘ ’形成取数地址一次就可查到余数
,

因此
,

其执行程序 少
,

查 找 速

度快
,

当然占用存贮单元较多
。

例 求 的余式
。

分段查表
,

每次

由 余式表查出 的部分余式为
。

查表得部份余式为

田 ,

查表得部分余式为
。

,

查表得余式为 即为所求整个码字组装成
、

接信测发送
杏

第 字节 ④
。 ,

求部分余式 字节 ‘发送缓冲区

第 字节
。

求余式
, 字节 ‘发送缓冲区

今送发信通道缓冲器
,

启动发送

图 一 信浏组装程序框图

④遥控命令接收与返校码形成

遥控命令分 “选择 ” 与 “执行 ” 两个步骤操作
,

以实现高可靠性传输信息
。

从 向指定 发出选择命令
。

从 向 发回与选择命令格式相同的返送校核信息
,

用以检验选择命 令

是否正确响应
。
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证实 正确接收到选择命令以后
,

则可发出 “执行命令 ”
,

进 行
’

遥控

操作
。

接收到 “执行命令 ” 执行遥控操作后 以遥信形式送回执行情况的信 息

作为对 的答复
。

如果 在收到 的返送校核码后
,

权命令扩产介

豆宜泣
兰一

巫画运还
呀

病洲

图 一 遥控命令及执行框图

需撤销遥控操作则可发遥控撤销命令即

可
。

⑤显示程序

显示分为选号显示
、

定点显示与

自动巡迥显示
。

选号显示以三位数字表示 百位

数表示测点对象性质
。

如 系统
、

系统
,

发电机
,

变压器等等

十位数表示侧点对象序号 , 个位数表

示测点参数类型
,

如电流
、

电压有功

功率
、

无功功率
、

频率
、

电度等等
。

当然
,

亦可根据用户的习惯
,

对数码

赋以新的含义
,

选号显示时
,

只要通过键盘输入约定的三位数码
,

约定的测点的数据即

可在选点显示器上显示出来
。

自动巡迥显示的显示次序与打印表格一致
, 并可通过修改 改变

。

装置的应用程序还有许多
,

由于篇幅

图 一 选点显示框 图

所限
,

不再一一描述
。

、

监控和自调自检程序

为使装置通电后能正常启动和运行
,

在运行中可以进行选点显示和 打 印 等 功

能 , 离线时可以进行检查
、

修改
、

编程等

功能
,

装置配有专用的监控系统
。

监控软件占用 内存
,

固化石很

中
。

为了暂存信息和标志
,

监控程序

还占有少量 单元
,

为了减轻 的

负担在硬件上配置 可编程序键盘和显

示 接口 芯片担任键盘扫描和显示

扫描
,

键盘采用译码方式
,

具有 个键

阵列
,

其中字符键 个
,

命令键

个
,

最多可扩充到 个键
,

显示 部 分配有 只 段数码显示 管
,

能显示地址
,

代

码和数字
。

离线时
,

装置工作在监控方式
, 监控程序用来检查和修改存贮器 , 寄存器和 口状态

以及编制和修改程序
。

以查询方式访问 了
,

当分 先进先出 中有 登 记 项
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时
,

即转入键盘分析程序
,

以判定数字键还是命令键
。

如果是数字键
,

则由段码表查出键
的对应段码

,

送 相应显示 进行显示
。

如果是命令键
,

则转入相应的键 盘 动作

程序
。

执行后则返回查询程序
。

图 一 监控部分硬件框图

在运行时
,

监控程序用来进行选
点显示

,

打印以及在线检查
。

一

这部分

功能的实现分两种方式
。

一种方式是
中断方式

,

通过 一 连接

到中断链里
。

和 同时工作
,

当 扫查到有键输入时
,

将键码存
入先进先出 。 中

,

并向

发出中断请求
,

如果没有更高级

相绍春春
。。。。。。。。。。。。。。。。

口口 厂厂 门门

乃乃 夕夕夕 禅州州 玲渡圣圣
每每每每口 本彼甘甘

的中断请求
,

即接受 中断
,

并转入键 盘 分析程序
,

进而转入数字键
,

显示或

命令执行子程序
。

子程序执行后返回运行程序
。

另一种方式是固定程序方式
,

主要用于

在线检查
。

即将关键硬件的检查程序按预定周期插入主程序运行
,

一旦检查到不正常时
,

即闭锁执行部件
,

以防错误执行
。

直到下一周期检查正常为止
,

如果连续 不 正 常
,

即

认为有硬件故障
,

停机检查
。

七
、

结束语

适用于供电系统的远动装置的工业产品
,
目前

,

在我国仍属薄弱环节
。

因此
,

我们

也很希望能为此而尽力
。

从技术上来看
,

采用微处理机
,
应用大规模集成电路来制造远动装置

,

装 置 的 硬

件
、

软件
、

软件设计采用模块化
、

组合化
、

这在技术上无疑是先进的
,

同时在设计 上
,

我们也考虑了供电系统远动装置的特殊要求
,

力求在可靠性
、

经济性
、

可维护性方面的

指标较高
。

诚然
,

对于微机在远动装置中的应用这门新技术
,

我们还是初次摸索
,

许多问题尚

有待在今后进一步实践中改进
、

提高
。

渴求有幸获得同行们的赐教
。

址吞
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二重尹之匕月二‘ 奋

仁
’

址

支幼示乖乖

港港渔

图 一 监控程序框图

口一

、卜

‘

巴口
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