
小电流接地系统振荡闭锁装置所考虑

的问题及调试注意事项
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负序电流增量元件与相电流元件配合
,

构成的振荡闭锁装置
,

在超高压大电流接地

系统中
,

已逐步得到广泛的应用
,

积累了一定的经验
,

实践证明其能把避越振荡的能力和

在故障情况下 那怕是三相短路 可靠起动较好地统一起来
,

并已为广大电力系统继电保

护调试人员所熟悉
。

故在小电流接地系统的距离保护中也拟采用之
。

但又须认真考虑小电

流接地系统的具体特点
。

特别是当系统较大时
,

一点接地电容电流冲击将可能很大
,

而且

其中高次谐波成份又占较大比例
,这样简单照搬大电流接地系统的振荡闭锁结线

,

就会在

过掉保护开放时间后
,

将本线路的快速保护 距离
、

段 闭锁到振荡闭锁整组复归
,

时为止
。

而此时
,

小电流接地系统中两非接地相电位要升高
,

很可能随即发展成为相间

接地 短路
,

可怜在闭锁的这段时间内本线路将无决速保护
,

会造成扩大事故
,

基于

以上的分析
,

就需对大电流接地系统影璃保护所用的振荡闭锁进行适当的改进
,

才好用

在小电流接地系统的距离保护中
。 一

改进中主要考虑了以下两个原则问题
第一

、

当仅是负序电流增量元件动作
,

而 段阻抗 及能按躲负荷整定的定限时电

流元件 没有动作时
,

列应让负序电流增量元件 快速复归
,

不使切换继电器 失

砂二让起动继电器 了迅速恢复原正常励磁状态 ,

第二
、

若负序电流增量元件动作的同时
,

段阻抗元件也动作了
,

就要按原来的振

荡闭锁装置动作程序进行工作
。

改进后的振荡闭锁
,

己在许昌继电器广小批生产的尸 一儿距离保护屏中 使 用
。

具体结线如图所示
,

其中虚框内的部分是改进新加的
。

原来大甩流接地系统振荡闭

锁的结线 ,

各继电器的功用
,

均已为大家所熟悉
,

故不再繁述
。

仅将新加部分做必要说

明
‘

少
, 称快速复归继电器

,

仅是负序电流增量元件动作时
,

特起动继电器口 失磁

后
,

即动作并通过 接点自保持
。

其 接点去短接 自保持线圈
, 以实现

快速复归 , 另 接点去保持口
,

不让它失磁
,

更有利于时间调整 的配 合 特 别

是在重合闸后瞬时加速 段的情况下 , 还有一个接点
。待复归 后

,

让 刀 重

新励磁
,

使整个回路快速复归原状
,

并自动解除快速复归回路
。

‘ ,

称 段阻抗元件 及定限时电流元件 动作固定继电器
,

当 段阻抗元件动

才



作时它即动作并自保持
,

其接点 去解除快速复归回路 接点 去解除 的

保持回路
,

接点 去解除 刀 的快速重新励磁回路
。

为能正确实现上述两条原则
,

必须保证在 段阻抗保护范围内的线路上出现短路故
蹿的情况下

,

要使快速复归继电器 那开接点动作闭合慢于皿段阻抗元件动作固定继电
器‘ 闭接点动作打开

,

而回路一经工作以后
,

又须保证快速复归继电器 的返回快

于 段阻抗元件动作固定继电器 的返回
。

虽然 继电器的动作略带时延
,

但它却

不得超过 切换继电器 的返回时间
。

所 以在回路设计及继电器选型上都要有较周密的考虑
, 入尸 继电器的电压起动线 圈

被正常励磁的起动继电器 接点所短接
,

保证只有待口 失磁后
,

继电器才具备

励磁动作的条件
。

目前 继电器选用的是 一 型中间继电器
,

只要在调 整 上稍

加注意
,

就能使其动作时间调到大于 ” ,

短路线圈返回时间小于 里
’,

断电返回 时 间

小于 “
,

基本能满足回路的要求
。

不过许昌继电器厂准备将来停止生产此种中间继 电

器
,

而拟用力 一 型中间代替
。

通过试验发现 一 型中间继电器动作和断电返回

时间几乎差不多都是 一左台
,

而短路线圈返回时间竟达 ” ,

显然对于快速复归继电

器 不采取必要措施
,

拿来就代用是不行的
。

经过试验
,

最后决定采取两项措施
, 第 一

项是选用 一 型中间继电器
,

用其电流保持线圈与自身常闭接点组合构成动作 阻

尼线圈
,

使其动作时间很易调为 岁左右
,

第二项是用快速中间继电器 一 型的

衔铁代替 一 的的衔铁
,

由于减轻了衔铁重笙
,

使断电返回时间能调到 川
。
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曰 用 刀 一 厂了 阅 刀 一 ‘

另外在调试中
,

要保证仅负序电流增量元件动作
,

实现快速复归
,

并且切换继 电器

口 不要失磁 还必须测定 倍 段阻抗动作值时
,

固定继电器 闭接点打
一

开 到快

速复归继电器 开接点闭合之间的时间差
,

应大于 ” , 还要在 倍 段阻抗 动 作

值时
,

须保证当继电器 与 刀 均返回时
,

开接点先断开
,

闭接点后闭 合
,

其

时间裕度应大于
, , 。

有一点必须说明
,

原大电流接地系统振荡闭锁装置
,

是在牺牲了先操作后事故时保

护的选择性来获得先操作后振荡而不误动作的特性的
。

而对于小电流接地系统
,

却要保

证先一点接地
,

而后出现故障须能有选择地切除故障
,

故对于先操 作 后 振荡保证不误
动作的特性在某种情况下有所弃舍才获得的

。

以下面的倩况为例说明
,

故障发生 在 切间偏 侧的 处
,

对于 母线变电所刀 线上嘟巨离保护
,

回 由于偏移



特性的 段阻抗保护不到
,
仅相当看到一个操作

,

振荡闭锁将快速复归
,

若 路线两
一

侧开关重合时
,

恰两侧电源已摆开
,

并且振荡中心又正好落在 间
, 则国保护会在 重

话
,

将它动作也合后误动作了
。

不过若按躲负荷整定的定限时过流元件
,

在背后全线路

故障时能动作的令起动 继电熟 就会别⋯尽土问题有所政善
,

所以凡有 条 件 时
,

都

应尽可能使定限时过流元件都起动固定继电器‘即
。

、 一
‘

事情就是如此
,

很难两全其美
,

总要看哪小矛盾是主要他奋对于小电流接地系统距

离保护的振荡闭锁装置
,

我们是以满足先操作而后故障不要闭锁保护做为要求的
。

但是

所谓的 “先 ” 与 “后 ” 之间
, 总要有一个具体的时间概念

,

若 “后 ” 在快速复归之后
,

就没有问题
,

保护可以正确地有选择动诈切除敌障
。 ’

从以上分析看出
,

实行快速复归的振替闭锁结线
,

对 段阳抗元件的重安性提高丁
,

似兼有起动元件的作用
, 另外整个回路也复杂了一些

。

所以要按照系统的实际情况来

处理问题
。

倘若就用大电流接地系统的振荡闭锁
,

只要将快速复归继电器 由合内拔
·

出
,

盘后不用做任何改线就行了
。

按照改进的振荡闭锁装置配备的 一 距离保护屏刚准备投入电力系 统
,

还 没

有运行经验
,

以 的分析也很浮浅
,

由于水平所限
,

错误及不当之处很难避免
,

望请批

评指正
。
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