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符号表
, ,

和 —继电输入量,

和
。

—确定四边形顶点的模拟阻抗
—继电器所反应的阻抗

—继电器所在处的电压
一一继电器所在处的电流

概 述

电力系统由于需要增加 以及系统互联而快速的增长
,

使得特高压线路要以较长距离输送

大量的功率
。

但是
,

在这样长距离
,

重负荷线路
,

对于最大负荷和系统振荡的轨迹侵入距离

继电器特性区域的问题需要予以较大的注意
。

为了克服这些问题
, 已经得出一种四边形的特

性
,

它是非常良好地配合输电线路的故障特性的
。

形成这种特性
,

虽然已报导过许多方法 一 但其中大多需要较多的继 电输入 量 和 或

十分复杂的电路
。

本文所介绍的新技术只需四个继电输入量和一个极为简单的电路
。

介绍的新技术

继 电输入量

图 一 示出由向量
。 ,

和
。

端点确定的所需的四边形特性
,

而在图 一 上示出点

决定的任一阻抗向量 下的继电输入量
。

继电输入量因而可定为
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在跳闸区和制动区中继 电输入量的性质
在图 一 中

, ,所定的继电器阻抗 是处于制动区域
。

观察继电量
,一

,

的位置

布局
,

可以得到如下的一般结论
“只要继电器阻抗向量 处于制动区城

,

所有继 电输入的向量总是在
。

相角 边 界 范

围以内
。 ”

图 表示点 所定的继电器阻抗向量 进入跳闸区域的情

况
。

这时
,

从继电输入量 一
‘

的向量布局可得结论如下
“只要继电器阻抗向量 是处于跳闸区域

,

所有继电输入

的向量总是在大于
“

相角边界范围之内
。 ”

在跳闸区和制动区中继电输入量的重合周期

图 和 分别表示在不超出
。

相角边界范围 在制动

区 和大于
。

相角边界范围 在跳闸区 继电器的 向 量 位

置
。

关于它们的重合周期
,

可作出如下结论

在制动区域中
,

重合周期是有一定的
,

并且由两个边端

向量所控制
。

在跳闸区域中
,

重合周期为另
,

或没有重合周期
。

图 在跳闸区时
,一 的向量位置

, 介
匀 摄言全翻刃期

图 各向量处于小于
。

相角边 图 各向量处在大于
“

相角边

界范围以内时的重合周期 界范围时的另重合周期

继电器的原理和方框图

图 表示继电器整个方框图
。

继电输入量
,一 为 和 的函数

,

是用模拟阻抗
,

和 以及电压互感器导得的
。
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然后将这些输入送到一个在 处于制动区时可按工频 周每隔 周期地发出输出脉

冲的 “重合门 ”
。

一个在输入脉冲前沿触发的 单稳触发器作成的脉冲展宽器
,

可以发出持

续的输出来激励一只有正常闭合接点的出口继电器
。

这样
,

在 处于制动区域时
,

接点是保
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持断开的
。

当 山于故障情况而落到跳

闸区内时
,

重合门
、

从而脉冲展

宽器都没有输出
,

这样
,

出 口继

电器就失励
。

因此
,

出口继电器

按点闭合
,

这就表示有跳闸输出

了
。
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继电器样品
以上述原理为基础所设计的继电器单元的电路布置

,

如图 所示
。

图 表示如何用电抗变压器
,

辅助电流互感器和辅助电压互感器来导得 和 为函数

的四个继电输入量 一
、 ,

而图 表示由四个限幅器
,

一个 “非与门 ”
,

一只作为

脉冲展宽器的单稳触发器和一只出 口继电器 干簧性 组成的晶体管电路
。

实验结果

在 值巨定等于 。安 卜的静态极特性
,

如图 所示
。

在继电器电流稳定状态和完全偏杂的情况

下
,

准确度 范围特性
,

如图 所示
。

继电

器在范围一直到 时均可动作在 的准确度

以 内
,

而最大的暂态越区为
。

动作时间根据故障发生的瞬间而定
,

可从

瞬时动作到最大为 个周波
。

电压回路和电流回路的负担分别为 伏

安和 伏安
。

结 论

本文对形成四边形特性距离继电器新技术

作了报导
,

用这种新技术只需四个适当导出的

继电输入量和一个极为简单的电路
,

而继电器

的动作原理是 如果四个继电量的重合周期为

另时
,

就可产生跳闸输出
。

实验结果表明有关动作范围
,

暂态越区
,

图 一 二 安定值下静极特性
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伏安负担和动作时间等方面的适宜性

能
,

惟
’

目前形式的继电器 在 带 激 历

时
,

即没有基本的继电输入 和 时

还可能有误动作
。

这一缺点是可以克

服的
,

只要对出口继电器给以一个从
“非与门 ” 输出得来的适当偏压就行

了
,

而这 “非与门 ” 是以整流 全波

的继电器输入 和 来供电的
。

这样

进 一步还可以保证继电器的正确的方

向特性
,

而将 图的原点从继电

器跳闸区域中划出去
。
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